ment sont
d2xr gl
= a
Aty U
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avee la condition i
" _)f

cer les deux premicres de cos ¢quations par les intégrales

= o. On ne peut rempla-

des aires et des forces vives

oy dr . ( r/r o r/) 2

e \:/! ' (l{)

2.?[?__),- i = ((” —=ali-- [

- " ' B b
que st oa? - 9F nest pas conslanl; on ne pourra doue
dtndier ainsi le cas particulicr on le point se meut sur

un cylindre de révolution ayant pour axe O z.
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GCORRESPONDANCE.

Eotredt o wne letive e W Vanndieim.

Je ne pense pas que la propriéud, qui fait Fobjeu de
la question 1711, ait éé wouvée par Riccati, mort en
1754, el si connu par I'équation qui porte son nom.

Il a donc un homonyme qui a cru découvrir cetie
propriété. Ce dernier s’est trompé, car, en 1839, dans
un Travail intiwalé @ Recherches géométriques sur le
licw des positions suceessives des centres de conrbure
d'une courbe qui roule sur une droite (Jowrnal de
Livuville), }’ai non sculement démontré que lorsque la
courbe qui roule est une épicycloide, ce licu est une
ellipse, mais j'ai ajouté que les axes de cette courbe
ont pour longueurs lu longucur de U'épicycloide et
la fungu(:m' de la développée de celte courbe.

Ein outre, Jai dit que le liea des positions successives
des centres de courbure de la développée de Uépicy -
cloide cst aussi wne t.'//r'_p.\'r.-.

Suivant une remarque faite dans le travail que je viens
de citer, Péquation en coordonnées rectangles du licu
des positions suceessives des eentres de courbure d'une
(:()U[‘])C (llli I‘Uu[U s5ur unce (ll'()i[.!: ll:CSL ;lul.l'L', l)ulll‘ I-'l
courbe qui roule, que I'équation qu’on appelle mainte-

nant intrinsequc.
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